Wstep

Zajecia laboratoryjne polegaty na zapoznaniu sie ze sterownikiem PLC serii 90-30
frimy GE-Fanuc oraz wykorzystaniem go do akwizycji danych pomiarowych.

Wszelakie wnioski nie s zbierane pod koniec dokumentu, s3 wypisywane przy kazdym
¢wiczeniu z osobna.



Przygotowanie stanowiska:

Zgodnie z instrukcja, zapoznano sie z modutami sterownika PLC oraz ich kolejnoscia
na szynie.

Nastepnie uruchomiono program Proficy Machinde Edition i po skonfigurowaniu
projektu pod odpowiedni sterownik dodano moduty:

- Input Simulator: IC693ACC300
- Analog Output: IC693ALG221
- Analog Input: IC693ALG391

- Discrete Input: IC693MDL645

- Discrete Output: IC693MDL740




Zadania wstepne:

Zadanie 1:

Schemat:

Powyzszy schemat zaprogramowano | wgrano na sterownik PLC poprzez PC.

Wprowadzenie stanu wysokiego na pinie pierwszym modutu ,,Input Simulator”
spowodowato pojawienie sie stanu wysokiego na wyjsciu pierwszym, czego efektem byta
zapalona lampka.



Zadanie 2:

Schemat:

Powyzszy schemat zaprogramowano i wgrano na sterownik PLC poprzez PC.

Generator systemowy 5S pracowat caty czas niezaleznie od innych wejsc/wyjsc.

Wprowadzenie stanu wysokiego na pin 2 i 4 oraz stanu niskiego na pin 3 w module ,,Input
Simulator” spowodowato okresowa zmiane na wyjsciu drugim. Naprzemiennie pojawiat sie
tam z zadang czestotliwoscia stan wysoki oraz stan niski.

Wprowadzenie stanu wysokiego na pin 5 spowodowato stabilny stan wysoki na wyjsciu
drugim. Jednoczesnie jakiekolwiek zmiany na pinie 3 oraz 4 nie miaty wtedy wptywu na stan
wyjscia.



Zadanie 3:

Schemat:

PowyzZszy schemat zaprogramowano | wgrano na sterownik PLC poprzez PC.

Program byt wtqgczany za pomocq stanu wysokiego na pinie 6 w module ,,Input Simulator”

Program realizowat sumator:

- Pierwsza wartos¢ to odczyt sterownika PLC z regulowanego zrddta pragdowego ANS-311

- Druga warto$¢ to wartos$é ustalona na sztywno réwna ,,0”

Do pomiaru wyjscia zostat wykorzystany miernik DER EE

ANS - 311 [mA] Ai AQ
4,00 0 0
6,04 3992 3992
8,00 7896 7896
10,13 12112 12112
15,00 21760 21760
19,90 31864 31864
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Whiosek: %Al ma
liniowgq zaleznosc.
Wartosci sq wprost
proporcjonalne do
wartosci prqdu
wejsciowego.

1 [mA] = 2004 Ai



Zadanie 4:

Schemat:

Powyzszy schemat zaprogramowano | wgrano na sterownik PLC poprzez PC.

Program byt wtqczany za pomocq stanu wysokiego na pinie 7 w module ,,Input Simulator”

Program realizowat uktad mnozqcy:

- Pierwsza wartos¢ to odczyt sterownika PLC z regulowanego Zzrddfa prgdowego ANS-311

- Druga warto$¢ to wartos$¢ ustalona na sztywno réwna ,,2”

ANS - 311 [mA] Ai AQ
4,00 0 0
6,04 3992 7984
8,05 8064 16144
10,08 12120 24240
12,04 16048 32096

Wyjscie [mA]
4,03
8,12

12,16
16,23
20,00

Dalsze pomiary nie miaty sensu, gdyz natrafilismy na ograniczenie uktadu, ktére nalezato
znaleic. Powyzej wartosci wejsciowej 12,04 [mA], wartos¢ wyjsciowa resetowata sie na

wartosc rowng 4,00 [mA].

Co ciekawe, dla wyzszych wartosci sterownik dobrze odczytywat Ai oraz wyliczat AQ.



Zadanie 5:

Schemat:

Powyzszy schemat zaprogramowano | wgrano na sterownik PLC poprzez PC.

Program byt wigczany za pomocq stanu wysokiego na pinie 6 w module ,,Input Simulator”

Z blokéw w programie Proficy Machinde Edition wybrano TMR_HUNDS.
Adres zgodnie ze schematem zostat ustawiony na 20R

Preset / PV ustawiono na 1000 zgodnie ze schematem.

Czas obliczcony=10s
Czas zmierzony = 10.8s (#0.1s bez uwzglednienia reakcji ludzkiej)



Zadanie 6:

Nalezato zapoznac sie z blokiem pierwiastkujgcym, podobnie jak w zadaniu4i5
przeprowadzono pomiary.

ANS - 311 [mA] Ai AQ Wyjscie [mA]
4,00 0 0 4,03
10,11 12184 110 4,09
15,02 21984 148 4,10
19,83 31632 177 4,12

W zadaniu 3 wyprowadzono: 1 mA = 2004
Wiec 1 ,,punkt” to jest 1/2004 [mA] => 110/2004=0.055 [mA]

Pokrywa sie to wiec ze zmiang, gdyz 4,03 + 0.055 = 4,09 [mA]

Zadanie 7:

Nalezato sie zapoznaé ze wszystkimi blokowami poréwnan dostepnymi w programie
Proficy Machinde Edition.

Przetestowano wszystkie bloki podajgc na IN 1 oraz na IN 2 rézne wartosci liczbowe,
zalezne od testowanego bloku.
Prawidtowy rezultat dawat stan wysoki na wyjsciu, co potwierdzato prawidtowe dziatanie.

Przetestowano:
- EQ: Podaje na wyjscie stan wysoki jezeli IN1 = IN2
- NE: Podaje na wyjscie stan wysoki jezeli IN1 !=IN2 (rézne)
- GT: Podaje na wyjscie stan wysoki jezeli IN1 > IN2
- GE: Podaje na wyjscie stan wysoki jezeli IN1 >= IN2
- LT: Podaje na wyjscie stan wysoki jezeli IN1 < IN2

- LE: Podaje na wyjscie stan wysoki jezeli IN1 <= IN2



Praktyczne zastosowanie:

Zadanie polegato na odpowiednim informowaniu o krancowym poziomie wody w
zbiorniku.

Wysoko$¢ minimalna = 1m co odpowiadato natezeniu < 4,0 [mA]

Wysoko$é maksymalna = 3m co odpowiadato natezeniu > 20 [mA]

Zadanie zrealizowana za pomocg blokéw GT oraz LT. Uwzgledniajgc wczesniejsze pomiary
uznano, ze wartos$cig mniejszg od 1m reprezentuje wartosé %Al < 1, zas wartos¢ wieksza od
3m wartos¢ %Al > 31999.

Do wyj$¢ 1 oraz 2 zostaty podtaczone lampki sygnalizujgce dany krancowy stan wody,
nastepnie wgrano zaprezentowany ponizej program oraz sprawdzono poprawnos¢ dziatania.
Sterownik poprawnie pokazywat dany krancowy stan.




