Zagadnienia na kolokwium z przedmiotu Roboty manipulacyjne i mobilne
(21.06.2017)

Kolokwium bedzie si¢ sktadalo z 3 pytan opisowych.

Zagadnienia:
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. Zadania robotéw przemystowych

Struktury kinematyczne typowych robotéw przemystowych
Zagadnienie fuzji sygnaléw — zastosowanie, filtr Kalmana
Metody wyznaczania pozycji robota (przyrostowe, bezwzgledne)
Rodzaje map otoczenia

Zadanie lokalizacji robota

SLAM: definicja, metody i ich charakterstyka

Struktury sterownikéw robotéw mobilnych



