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Lista 2

Kinematyka i kinematyka odwrotna manipulatora

1. Dla manipulatora Denso VS 650 obliczy¢ kinematyke, wyznaczy¢ kinematyke we wspélrzed-
nych. Poréwnaé z kinematyka manipulatora PUMA.

2. Dla ponizszych manipulatoréw zaproponowaé opis manipulatora w notacji Denavita-Hartenberga
a nastepnie wyznaczy¢ kinematyke, wybra¢ wspolrzedne zewnetrzne
e dwuwahadlo
e tréjwahadlo
e manipulator RTR
e IRB-2400

3. Dla wymienionych powyzej manipulatoréw wyznaczy¢ kinematyke odwrotna przy pomocy
wybranej metody

0Zdjecie VS 650 pochodzi z materialéw firmy Denso, natomiast zdjecie i dane manipulatora IRb-2400 z mate-
riatow ABB
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(a) VS 650

(¢) Manipulator RTR

(b) Dwuwahadlo
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(d) IRb-2400



